KHOA HOC VA CONG NGHE MO

?

XAY DUNG VA MO PHONG B0 DIEU KHIEN SO CHO

HE THONG TU' DONG SU DUNG TRUYEN BONG THUY LUC

gk rong nganh céng nghlep may cdng cu cung

nhw khai thac mo..., co nhiéu bo phan st

dung hé théng truyén doéng thidy lwc va khi
nén. Truyén dong thay lwc va khi nén cé nhiéu wu
diém, nhu dé dang diéu khién tu dong van tdc cua
co cAu chap hanh, diéu khién co6 yéu cau do chinh
xac cao nhw trong cac may cong cu, Cac co cau
cép phoi, cac thiét bi nang ha...

¥ H

Dé thyc hién dwoc qua trinh didu khién hé
théng truyén dong thdy lwc va khi nén nay can st
dung bd diéu khién sé cho cac van khi nén, van
thiy lwc tuyén tinh va van servo’thiy luc. Bai bao

gidi thiéu chi tiét cac budc xay dwng bd diéu khién

ap s ™

TS. NGUYEN DUC KHOAT
Trwong Pai hoc Mo-Dja Chat

s6 cho mot déi twong van servo thiy lwe thiy trén
co s& ly thuyét diéu khién sé Trong H.1, may tinh
sb s dung vi diéu khién, PLC hodc may tinh ca
nhan PC két hop v&i cac bo chuyén doi twong tw
sang sb (ADC), bd chuyén déi sbé sang twong tw
(DAC), cam bién do téc dd va van servo clia hang
Texas Instrument [3]. Khi diéu khién tuy theo gia tri
dién ap cung cap vao van servo ma vat co khdi
lwgng m sé& dich chuyén sang trai hodc phai voi
van toc v, khi biét hé sé ma sat cla banh xe voi
dudng la b.

O

1. Xay dwng mé hinh diéu khién s

H.1. So db nguyén ly hé théng st¥ dung truyén déng thiy luc

H.2. So do cau tric hé thong diéu khién so.
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Trong hinh H.2 mé ta may tinh sb chira diwng
chwong trinh diéu khién bao ham cac luat dié &u khién.

a. Bo giao tlep bao gém :

% B chuyén dbi tvong ty sang sb ADC chuyen
60| tin hiéu phan héi the do tir d6i twong diéu khién
vé may tinh sé.

» Bo chuyen déi sé sang twong tw DAC chuyén
ddi tin hiéu sb tlr may tinh so sang tin hiéu lién tuc
dé diéu khién déi twong.

b. Déi tvong diéu khién 1a van servo thay luc

V@i cac hé sb chuyén déi ADC, DAC va thoi
gian ldy mau dugc xac dinh nhu sau:
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Thoi gian 14y mau cla hé diéu khién phai thoa
man diéu kién:
T< 4“ . do d6 tir (2) ta c6 T=0.005 s.
w

n

2.1. M6 hinh toan cta hé trén mién sé

Trén co s& cac tham sé vira xac dinh, tién hanh
xay dung so db cta hé trén mién sé khi b qua tac
déng cua nhiéu (H.3).

H.3. So dd khéi ctia hé diéu khién trén mién sb.

Tt (1) thwe hién bién ddi Z voi Bo(s) 1a khau luu

gir bac khong va thu dwoc so do rut gon H.4.
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2.2. Mo hinh toan bo diéu khién ti lé-tich

‘phan PID

Trén co s& so db cua hé trén mién sé tién hanh
mé phéng qua trinh didu khién, & day chuing toi st
dung bo diéu kh|en ti lé-tich phan vi phan PID.

Theo yéu céu cla bai toan diéu khién st
dung hé truyen dong thdy lwc va khi nén, sai
lénh & ché dé xac lap sau khi van toc dat tdi van
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tdc dat la phai bang 0 cling nhw d6 qua diéu Q.22 +Q./Q.z + Q./Q ’
chinh bang khéng thi can loai b diém cuc va Gglz)= 0( P 2 O)

diém khéng cua hé. T (3) ta thay hé co hai . z(z-1)

diém cuc 13 nghiém phtrc. do @6 3é ddm bao bai Dé loai bo diém cuwc clia hé ta co Q./Q.=as.

toan dieu khién can loal bo hai diém cuc nay  Qu/Qu=Qo. Khi d6 so db cla hé voi bé diéu khién
théng qua si dung bo diéu khién Ge(z) 1a bd  PID co dang nhuw H.7. Tt (3) va (4) ta co so dé
PID. Khi do so dbd diéu khién trén mién sé cé  diéu khién trén mién sé sau trong do Ge(z) 1a bo
dang H.6. > diéu khién sé can thiét ké (H. 5).

t

H
®
a

" H.4. So db rat gon cta hé diéu khién trén mién sé

H.5. So db cua hé diéu khién trén mién sé

H.6. So dé khéi str dung bé diéu khién PID trén mién sé.

H.7. So d6 khoi sau khi loai bé diém curc.
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Vay mé hinh ham truyén trén mién z cla hé ~ AT .
duwoc xac dinh: o= Bo + Y5 + bobs - (8) 3
Qo(b1z +b0) b1 |
SO0 .,
V(z) 100K 5y z(z-1) 100K ANQqbp = @
R(z) 100K Qq(bsz +bg) 1 2
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T (3), (B) va (7) ta cd mo hinh sé bd diéu khién
100K b A bl 5
___ 100RANQq(byZ +by) = PID can xay dwng, v&i cac tham so dieu khien
100K 4 Qg (9z - bg) + 2(z 1) dwoc xac dinh nhw sau:
. vg(k) = 100K nv(k)
_ 1OOKANQ0(b1Z + bo) ) e(k) = 1OOKA/Nr(k)" Vd(k)
Az) (5) v(K) = —v(k — 1)+ Qgbse(k — 1) + Qbye(k - 2)

Voi
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=z% — (- 00K Qb )z TO0K 2 by

3. Chwong trinh dwoc xay dwng trén
MATLAB va mé6 phaéng trén Simulink (H.8)

Két qua mé phdng vai két qua thu duoc (H.9.,

Eay H.10) voi téc do dat twong wng la 0,07m/s va 15
z? - (1-100K oNQqb4)Z + 100K snQqbg = m/s ta thay toc dé cua vat dat duoc van toc dat sau

2 2 thoi gian 0,05 s va sai Iéch tinh bang 0 da thoda
=2 -20Z+a T g, G ;
o : man yéu cau cdng nghé cua bai toan st dung khi
tlr day ta co: (1-100KanQob1=2a nén va thly lwc.

H.8. Chuong trinh mé phdng trén Simulink

H.10. Két qud mé phdng v=15m/s.

(Xem tiép trang 41)
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phi va dat mau (gieo tryc tiép hodc wom va trong
cay giong).

< Tai cac thoi diém thich hop tong tng Vi Sy
tai tao hé thuc vat, thie hién tai tao hé dong vat
nguyén thuy bang cach két hop tac dong nhan tao
(ttr nguoén giong, gen cét gitr) va tac dong tw nhién
(sw di chuyén dong vat va s sinh séi tw phat clia
hé ¢cén trung).

% Trong cong tac gieo trong lai phai co nhung
bién phap loi dung dat boc va dat mau trong mo, khi &
chd khéng co dat phu hoac dat sét co thé dang may
lam toi dat & day mé dé tréng cay. Sau khi da Iap day
khu virc da khai thac va san bang phang co thé& chon
nhirng loai cay cbi thich hop véi khi hau cia khu vire
dé phl xanh khu da hoan thd, nhuw vay cé thé gitv
duoc nwdc. Sau mot sb nam dat da duoc thuan hoa,
¢é thé can clr vao tinh hinh quy hoach d4t dai cla dia
phwong ma st dung theo nhu ey

Nhikng cong viéc néu trén dugc thue hién trong
khoang 2 nam. Theo ddi lau dai bao dam cac diéu
kién cho cong tac hoan thé thanh céng.

H.4. So dé qua trinh hoan tho
duoc (ng dung phd bién & Australia.

Cong tac hoan thd khong dirng lai & cho tai tao
hé thuc vat va dong vat. Phai tiép tuc theo doi, bao
gém quan trac va nghién clru cac bién ddi, dé xuét
cac giai phap tién bo nham bdo dam diéu kién toi
" wu dé cac hé thwe vat va dong vat trén manh dat
hoan thé phat trién binh thuwdng va 6n dinh, tré ve
trang thai gan nhw nguyén thuy voi tit ca cac yéu
td clia hé sinh thai tw nhién von co trwec khi khai
thac. Mdt van dé quan trong la khong dé xay ra
chay rirng trong cac khu virc dang hoan thd vi chay
rirng sé& huy hoai s tai tao cac thanh phan hiu co
:va can trd cac hoat déng vi sinh. Qua trinh nay
. thuwong kéo dai it nhat 5 nam.0O
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The paper tntroduces t
_gi-on treating and protectln___

' the mining zone in_

XAY DUNG VA MO PHONG...

(Tiép theo trang 53)

3. Két luan

Bai bao da trinh bay chi tiét cac bwéc cling nhu
thuat toan, chwong trinh va két qua trén Matlab cho
bai toan xay dwng bo diéu khién sé s dung bd
diéu khién ty & tich phan vi phan PID cho doi
twong van servo thly lwc trong cong ngh|ep
Chuong trinh nay cé thé ap dung vao san xuét
bang cach dua chuong trinh vao PLC hay vi diéu
khi&n dé két néirvai déi trong trong hé théng thay
Iwe hay khi ép.0
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The deS|gn of a dlglta;_control and -
;3examlnatron of its quality play an |mportant€i
role in setting of control and automation |

jsystems This paper presents some results of f
| study on these systems . usmg hydrauhc
' actuators on Matlab e
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